Future Affair

Partly 'live' experiment, partly theoretical research.
Deels 'live' experiment, deels theoretisch onderzoek.

Hosted by: Laura A Dima

Project Information (EN)

Interactive arm stroking machine

This multimedia installation consists of two hubs. From the first you operate the robot arm with heated fingers in
the second cabin, with which you can caress the arm of the person sitting there without seeing this person. The
caress is only possible as long as the visitor gives their consent. In this way we learn to look at touch again, without
prejudice.

Projectinformatie (NL)

Interactieve armstrelingsmachine

Interactieve armstrelingsmachine. Deze multimedia-installatie bestaat uit twee cabines. Vanuit de eerste bedien je
de robotarm met verwarmde vingers in de tweede cabine, waarmee je de arm kunt strelen van degene die daar zit
maar die je niet ziet. De streling is alleen mogelijk zolang de bezoeker dat toestaat. Zo leren we opnieuw kijken
naar aanraking, zonder vooroordeel.
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